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PROBLEMSTELLUNG

Die Vielzahl unterschiedlicher minimalinvasiver chirurgischer
Instrumente (Effektoren) weist eine Limitierung der Bewe-
gungsfreiheitsgrade oder Verhinderung einer feinfiihligen und
intuitiven Bedienung durch mechanische Ubersetzungen auf.
Weiterhin kénnen Operationsstellen mit schwerer Lokalisation
aufgrund der eingeschrankten Bewegungsmaglichkeiten nur
bedingt erreicht werden.

LOSUNGSWEG

Im ersten Systementwurf werden konkreter Anforderungen
und der Funktions- und Leistungsumfang an die Module
einzeln definiert. Wahrend beim Bedienmodul die Ergonomie
und Handhabung im Vordergrund steht, sind es beim Effektor
die Funktionalitdt und Flexibilitat. Im Arbeitspunkt 2 werden
Lésungen flr das Aktorik-Modul erarbeitet. Vorstellbar ist eine
reine mechanische Lésung basierend auf Formgedachtnis-
legierungen oder eine Hybridldsung beispielsweise in Kombi-
nation mit einem Mikromotor. Das Effektor-Modul ist das
distale Endstlick des minimalinvasen chirurgischen Instruments
und somit direkt im Operationsraum. Weitere Aufgaben sind
die elektronische Kontaktierung und das Thermomanagement.

ZIEL

Projektziel ist die Entwicklung eines multifunktionalen, mini-
malinvasiven Instrumentes, welches neben einer verbesserten
Handhabung eine erhéhte Funktionalitédt im Vergleich zu ge-
genwadrtigen chirurgischen Instrumenten besitzt. Dabei wird
unter Anderem gepriift, inwieweit Formgedachtnismaterialien
in das Instrument integriert werden kénnen.
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Konstruktionsvarianten Aktorik
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Konstruktionsvarianten Effektor

# Antriebsmechanik nach Prinzip einer Wippe

/f Kontraktion eines FGL-Drahites bel Aktivierung
bewirkt Rotation der Greifbacken

{# Antagonistisches System: Jeweils ein FGL-Aktor
zum Offnen und Schlieflen des Greifers

# Zusatzhiche FGL-Sensorik zur Positionshestimmung
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